Teoreticka mechanika — uzitec¢né vzorce
(http://www.physics.muni.cz/ tomtyc/vzorce-mech.pdf)

e Uplné ¢asové derivace veli¢iny A (napf. teploty nebo slozky rychlosti), kterd zavisi na case i
na prostorovych souiadnicich:
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e Gradient skalarni veli¢iny
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Sférické souradnice (potadi slozek je r, 6, p):
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e Divergence vektorové veli¢iny
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e Rotace vektorové velic¢iny

Kartézské souradnice:



Valcové souradnice:

Sférické souradnice (potadi slozek je 7,6, p):
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Tenzor deformace vyjadfeny pomoci vektoru posunuti u = (uy, uy, u,)
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Identity pro vektorova pole
1 2
(v-V)v= §gradv — Vv Xrotv

Av = graddivv — rot rot v
rotgrady =0

divrotv=0

Rovnice rovnovahy izotropniho télesa
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kde u je vektor posunuti pii deformaci a f je objemova hustota objemovych sil.



DIFERENCIALNI OPERACE V KARTEZSKYCH, CYLINDRICKYCH A SFERICKYCH SOURADNICICH

Gradient skalarni funkce
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Divergence vektorové funkce
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Rotace vektorové funkce
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Laplacian skalarni funkce
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Laplacian vektorové funkce
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(¥ - V) v cylindrickych soufadnicich.

Slozka ve smérur
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